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Spécialisations

Spécialisation Méthodes en Dynamique des Systémes

IDENTIFICATION OBJECTIFS RECHERCHES PAR CET ENSEIGNEMENT
CODE: GMCIP-5-S2-EC-SMDS "Compétences écoles en sciences pour l'ingénieur :
ECTS : 2.0 Al- Analyser un systéme (réel ou virtuel] ou un probléme
A2- Exploiter un modeéle d'un systéme réel ou virtuel
HORAIRES A4- Concevoir un systéme répondant a un cahier des charges

Compétences écoles en humanité, documentation et éducation physique et sportive :
B2- Travailler, apprendre, évoluer de maniére autonome [niveau 3)
B3- Interagir avec les autres, travailler en équipe (niveau 3]

Compétences écoles spécifiques a la spécialité :

C6- Concevoir le pilotage d'un systéme mécanique [niveau 3)

C7- Utiliser des outils de simulation numérique (niveau 3)

C8- Modéliser le comportement d'un systéme ou d'un phénoméne multiphysique [niveau 3)
C10- Etablir une démarche de résolution d'un probléme [niveau 3)

EVALUATION En permettant a I'étudiant de travailler et d'étre évalué sur les connaissances suivantes:
- modélisation dynamique multi-physique avec outils dédiés : simulation des systemes
dynamiques et des véhicules, dynamique multicorps, modéles de contacts pneu/sol, équilibre,

" identification de modeéle a partir de données, commande optimale des sytémes, commande
SUPPORTS PEDAGOGIQUES numeérique.

transparents de cours, fiches TD
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En permettant a I'étudiant de travailler et d'étre évalué sur les capacités suivantes :

. - Modéliser et simuler un systéme multi-physique
LANGUE D'ENSEIGNEMENT - Etudier les propriétés d'un modeéle, simuler différents cas de figure
Francais - Identifier un modéle a partir des données

- Mettre en oeuvre numériquement et valider un modéle d'un systéme multi-physique piloté.
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"- Modélisation de systémes multiphysique : dynamique multicorps, outils

- Dynamique des véhicules: modéles de contacts pneu/sol, dynamique en virage [lacet, roulis)
et freinage (tangage)

- Systémes a temps discret: échantillonnage, transformée en Z, lien continu-discret

- Identification des modeles a partir de données : démarches, conception de I'expérience,
méthodes

- Commande optimale: méthodes, implémentation, bonnes pratiques.”
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PRE-REQUIS
Systemes dynamiques, automatique avancé: GMCIP-5-SC-S1, GMCIP-3-DYN-S1
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